ABSTRAKT

Polska, podobnie jak wiele innych krajow, jest zobowigzana do raportowania powierzchni
gruntéw lesnych do Konwencji Klimatycznej (UNFCCC) - Protokotu z Kioto oraz Organizacji
ds. Wyzywienia i Rolnictwa w ramach Organizacji Narodow Zjednoczonych (FAO/UN).
Roéznice migdzy krajowymi i mig¢dzynarodowymi definicjami lasow prowadza do rdéznic
miedzy raportowang do organizacji mi¢dzynarodowych powierzchnig Polski pokryta przez
lasy. Teledetekcja jest uzytecznym narzedziem do szacowania powierzchni gruntéw lesnych na
cele raportowania. Jest to wazne w kontekscie sprawozdawczosci, szacowania zasobow wegla,
monitorowania bior6znorodnosci i tagodzenia skutkéw zmian klimatu.

Celem pracy bylo opracowanie metody detekcji gruntow lesnych z wykorzystaniem
danych z lotniczego skanowania laserowego i zobrazowan hiperspektralnych. Pracg
zrealizowano w postaci 4 artykulow naukowych.

Wedlug definicji sformutowanej przez FAO/UN i w Protokole z Kioto roslinno$é
drzewiasta powinna spetnia¢ okreslone kryteria wysokosci i pokrycia przez korony drzew.
Zdecydowano si¢ wiec wykorzysta¢ dane w postaci Wysokosciowego Modelu Koron, ktory
umozliwia detekcje oraz okreslenie wysokosci poszczegodlnych poligondw reprezentujacych
pojedyncze drzewa. W pierwszym artykule poroéwnano izweryfikowano trzy metody
okreslania zadrzewienia.

Grunty orne nie sg uznawane za le$ne wedtug definicji sformutowanej przez FAO/UN i w
Ustawie o Lasach, nawet jesli wystepuje na nich roslinno$¢ drzewiasta. Naleza do nich m.in.
plantacje roslin przemystowych, a w warunkach polskich — sady. Oznacza to potrzebe ich
detekcji 1 wytaczenia. W celu ich ekstrakcji wykorzystano Wysokosciowy Model Koron oraz
metody zwigzane z analizg rozmieszczenia i granulometrie. W analiza wykorzystano zatozenie,
ze rozmieszczenie drzew i tekstura powierzchni reprezentujacych lasy isady znaczaco si¢
r6zni. Po detekcji — segmentacji koron drzew, nalezy okresli¢ ich gatunek. By stwierdzi¢ ktore
z drzew moze faktycznie tworzy¢ las. Klasyfikacja na gatunki lasotworcze zostata
przeprowadzona na podstawie danych hiperspektralnych 1 szeregu algorytmow
klasyfikacyjnych w trzecim artykule z cyklu.

Istnieja w konicu grunty zroslinnoscia, ktoéra nie osiggnela jeszcze parametréw
przestrzennych wymaganych przez poszczeg6lne definicje, ale oczekiwane jest, ze osiagna je
w wymaganym okresie czasu (np. 5 lat). Dlatego tez w ostatnim artykule dokonano klasyfikacji
roslinnosci na dwie grupy gatunkoéw: te, ktore nie osiggng parametrow wymaganych przez

definicj¢ FAO/UN (wierzba szara, gtog) oraz pozostale (niezaleznie od wysokosci i pokrycia).



W klasyfikacji wykorzystano dane hipersektralne i chmury punktéw z lotniczego skanowania
laserowego poréwnujac potencjal obu zestawow danych. Informacje nt. gatunkow
wykorzystano nastepnie do klasyfikacji gruntow na lesne, nielesne i potencjalnie le$ne.

Udowodniono, ze mozliwe jest oszacowanie powierzchni gruntow pokrytych lasami i
gruntéw nielesnych poro$nigtych drzewami, ktéra moze by¢ ujeta w raportowaniu jako las.
Istniejg jednak grunty nielesne z drzewami (np. zielen miejska) i grunty lesne pozbawione
drzew (np. tereny zwigzane z gospodarka lesng), ktore trudno przypisa¢ do odpowiedniej klasy
przy uzyciu wylgcznie danych teledetekcyjnych. W takich przypadkach przydatne jest
wykorzystanie warstw reprezentujagce formy uzytkowanie gruntow z ogdlnodostepnych baz
danych przestrzennych.

Praca jest kompletnym rozwigzaniem metodycznym umozliwiajacym zastosowanie
danych lotniczego skanowania laserowego i hiperspektralnych w detekcji obszarow lesnych.
Dzigki temu, ze metoda wykorzystuje dane przestrzenne, moze ona zosta¢ zastosowana dla
dowolnego obszaru, przy ewentualnej weryfikacji zatozonych kryteriéw definiujacych las (np.

minimalna wysokos¢).



